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D-05.03.11 FREZOWANIE NAWIERZCHNI

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
budowlanych zwigzanych z frezowaniem nawierzchni na zimno w zwigzku realizacjg zadania: ,,Prze-
budowa Mostu nad zalewem rz. Nysa Klodzka w ciggu drogi powiatowej nr 1508 O w km 124270 w
Lewinie Brzeskim”.

1.2. Okreslenia podstawowe

1.2.1. Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno - kontrolowany proces skrawania goérnej
warstwy nawierzchni asfaltowej, bez jej ogrzania, na okreslona gtebokos¢.

1.2.2. Destrukt —wyréb mineralno-bitumiczny powstaty w wyniku frezowania warstw bitumicznych
podbudowy nawierzchni drogowej w temperaturze otoczenia.

1.2.3. Pozostate okre$lenia sa zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.3. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robé6t jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt oraz za ich zgodnosé
z Dokumentacja Projektowa, STWiORB oraz poleceniami Inzyniera.

Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace wyrobé6w budowlanych i materialow

Ogdlne wymagania dotyczace wyrobow budowlanych i materialéw, ich pozyskiwania
i sktadowania, podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

2.2. Frezowanie

Do wykonania frezowania warstwy nawierzchni bitumicznej na zimno nie stosuje si¢ zadnych
materialow.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Sprzet powinien by¢ dostosowany do zakresu, wielkosci wykonywanych rob6t oraz umozliwia¢
prawidtowe wykonanie wszystkich czynnosci, uzyskanie odpowiedniej jakosci robdt i powinien by¢
zaakceptowany przez Inzyniera.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Nalezy stosowaé frezarki drogowe umozliwiajace frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno na
okreslong gtebokos$¢.

Frezarka powinna by¢ sterowana elektronicznie 1 zapewnia¢ zachowanie wymaganej
réwnosci oraz pochylen poprzecznych i podluznych powierzchni po frezowaniu.

Szeroko$¢ bebna frezujacego powinna by¢ dobrana zaleznie od zakresu robot.

Przy duzych robotach frezarki musza by¢ wyposazone w przeno$nik sfrezowanego materiatu,
podajacy go z jezdni na $rodki transportu.

Przy pracach prowadzonych w terenie zabudowanym frezarki musza, a poza nimi powinny, by¢
zaopatrzone w systemy odpylania.

Przebudowa Mostu nad zalewem rz. Nysa Ktodzka w ciaggu drogi powiatowej nr 1508 O w km 12+270 w Lewinie Brzeskim



STWiORB D.05.03.11. Frezowanie nawierzchni

Wykonawca moze uzywa¢ tylko frezarki zaakceptowane przez Inzyniera. Wykonawca
powinien przedstawi¢ dane techniczne frezarek, a w przypadkach jakichkolwiek watpliwosci
przeprowadzi¢ demonstracje pracy frezarki, na wlasny koszt.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogélne wymagania dotyczace transportu podano STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
4.2. Transport sfrezowanego materialu

Transport sfrezowanego materiatu powinien by¢ tak zorganizowany, aby zapewni¢ pracg frezarki bez
postojow.

Destrukt z frezowania nawierzchni asfaltowych na zimno mozna przewozi¢ dowolnymi  srodkami

transportu, w warunkach zabezpieczajacych go przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi
materiatami i nadmiernym zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w STWiORB D-M.00.00.00
»Wymagania ogélne”.

5.2. Wykonanie frezowania

Nawierzchnia powinna by¢ frezowana do glebokos$ci, szeroko$ci i pochylen podtuznych i
poprzecznych zgodnych z Dokumentacjg Projektowa.

Do frezowania nalezy uzy¢ frezarek sterowanych elektronicznie, wzglgdem ustalonego
poziomu odniesienia, zachowujac spadki poprzeczne i niwelet¢ drogi. Nawierzchnia powinna by¢
sfrezowana w zakresie i na szeroko$ci wg Dokumentacji Projektowe;.

Nieréwnosci powierzchni po sfrezowaniu mierzone fata 4—-metrowa nie powinny przekracza¢ 9 mm.

Jezeli ruch drogowy ma by¢ dopuszczony po sfrezowanej czesci jezdni, to wéwczas, ze wzgledow
bezpieczenstwa nalezy spetni¢ nastgpujace warunki:

— nalezy usuna¢ Sciety materiat i oczysci¢ nawierzchnie,
— przy frezowaniu poszczeg6lnych paséw ruchu, wysokos¢ podtuznych pionowych krawedzi nie
moze przekracza¢ 40 mm,

— przy lokalnych naprawach polegajacych na sfrezowaniu nawierzchni przy linii kraweznika
(Scieku) dopuszcza si¢ wigkszy uskok niz okreslono w pkt b), ale przy glebokosci wigkszej od
75 mm wymaga on specjalnego oznakowania,

— krawedzie poprzeczne na zakonczenie dnia roboczego powinny by¢ klinowo $cigte.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci rob6t podano STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania
og6lne”.

6.2. Zakres kontroli - frezowanie

6.2.1. Szerokos¢ frezowania

Szeroko$¢  frezowania powinna odpowiada¢  szerokoSci  okreslonej w  dokumentacji
projektowej z doktadno$cig = 5 cm. Pomiaru dokonywac¢ co 20m.

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru robét podano STWiORB D-M.00.00.00 ,Wymagania
og6lne”.
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7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarows jest 1 m* (metr kwadratowy) frezowanej nawierzchni w zaleznosci od grubosci
frezowania.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robét

Ogdlne wymagania dotyczace odbioru robdt podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania
0g0lne”.

Odbioru nawierzchni po frezowaniu na zimno dokonuje Inzynier na zasadach robét
zanikajgcych 1 ulegajacych zakryciu, okre§lonych w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
oraz na podstawie wynikéw pomiardw Wykonawcy z biezacej kontroli rob6t i ewentualnych
uzupetniajgcych pomiaréw oraz ogl¢dzin sfrezowanej nawierzchni.

W  przypadku stwierdzenia usterek Inzynier wustali zakres rob6t poprawkowych, ktdére
Wykonawca zrealizuje na wlasny koszt w terminie uzgodnionym z Inzynierem.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, STWiORB i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punkt 6 daty wyniki
pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogoblne wymagania dotyczgce platnosci podano STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena ryczaltowa jednostki obmiarowej z pkt 7.1 obejmuje:

— prace pomiarowe,

— oznakowanie robot,

— frezowanie,

— transport sfrezowanego materiatu,

— pomiary powierzchni po frezowaniu,

— inne roboty i czynno$ci sktadajace si¢ na kompletne wykonanie zakresu robét przewidzianych w
niniejszej specyfikacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. BN-68/8931-04  Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fata.
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